SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D.01.02.04
45111000-8

ROZBIORKA ELEMENTOW DROG, OGRODZEN
I PRZEPUSTOW
CPV: Roboty w zakresie rozbiorek, przygotowania oraz
oczyszczenia terenu pod budowe

49



50



SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH D.01.02.04

1. Wstep

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robo6t rozbiorkowych elementow drog w zwiazku z realizacja projektu: ,, Przebudowa
ulic w Otmuchowie- Etap I: ul. Krakowska, Lompy, Cicha, Zeromskiego, Plac Jana Pawta II
oraz ulica Roosevelta”

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacje Techniczne stanowig cz¢§¢ Dokumentow Przetargowych 1 Umowy
1 nalezy je stosowac w zlecaniu i wykonaniu Robot opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania robot
rozbiorkowych oraz wraz z wywozem wyrobow, gruzu i ztomu z rozbiorki 1 obejmuja:

- Rozebranie kraweznika,

- Rozebranie nawierzchni z kostki brukowej betonowej,
- Rozebranie nawierzchni z kostki granitowej,

- Rozebranie nawierzchni z kamienia polnego,

- Rozebranie nawierzchni z trylinki,

-Rozebranie istniejacego bruku,

- Rozebranie plyt chodnikowych,

-Rozbiorka tablic znakoéw drogowych,

-Rozbidrka stupkow pod znaki.

Wyroby, materiaty, gruz i ztom uzyskane z rozbiorki stanowig wtasno$¢ wykonawcy i winny
by¢ zutylizowane.

Materiaty rozbiorkowe Wykonawca winien odtransportowa¢ na sktadowiska przy
zachowaniu przepisow odno$nie ochrony srodowiska i ustawy z dnia 14.12.2012 r. o odpadach
(tekst jednolity Dz.U. 2013 poz.21)

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia sa zgodne z odpowiednimi polskimi normami
I z definicjami podanymi w STWIORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢
z Dokumentacja Projektowa, STWIORB i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w STWIORB D-M.00.00.00 "Wymagania
ogo6lne".
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2. Materialy

Ogo6lne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano
w STWIORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Do wykonania rozbidrek nie stosuje si¢ zadnych materiatow z wyjatkiem przepustow dla
ktorych mogg by¢ potrzebne elementy pomostow roboczych i rusztowan akceptowane przez
Inzyniera.

3. Sprzet
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWIORB D-M.00.00.00
»Wymagania ogolne”.

3.2. Sprzet do rozbiorki

Roboty zwigzane z rozbiorka elementow drog i ulic beda wykonywane

mechanicznie i recznie. Wykonawca powinien posiadac nastepujacy sprzet:

- spycharki,

- zrywarka do nawierzchni,

- miloty pneumatyczne,

- pity mechaniczne do cigcia nawierzchni,

- frezarki nawierzchni,

- tadowarki,

- zurawie samochodowe,

- koparki
4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w STWiIORB D-M.00.00.00
»Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport materialow z rozbiorki
Materialy uzyskane z rozbiorki moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami

transportu  zaakceptowanymi przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego dla danego
asortymentu materiatu rozbidérkowego.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne warunki wykonania robot

Ogo6lne warunki wykonania robot podano w STWIORB D-M.00.00.00
"Wymagania ogélne".

5.2. Zakres wykonywanych robét przy rozbiorkach elementow drog

52



SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH D.01.02.04

Roboty rozbiérkowe elementéw drog obejmujg usuni¢cie z terenu budowy
wszystkich elementow wymienionych w pkt. 1.3, zgodnie z dokumentacjg projektowa lub
wskazanych przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

5.2.1. Wyznaczenie elementow drog przeznaczonych do rozbiorki nalezy wykonaé na
podstawie Dokumentacji Projektowe;j.

5.2.2. Rozbiorka nawierzchni.

Rozbiorke podbudowy z kruszywa i podbudowy oraz nawierzchni brukowej nalezy
wykona¢ zrywarka. Material uzyskany z rozbiorki nawierzchni nie powinien by¢ mieszany w
trakcie wykonywanych robot, transportu i sktadowania z innymi materiatami rozbiorkowymi.

5.2.3. Rozbiorka kraweznikow, obrzezy, chodnikéw, barier ochronnych, znakéw drogowych,
Sciekdéw 1 ogrodzen

Powyzsze roboty nalezy wykonaé recznie. Lawy betonowe pod kraweznikami i
fundamenty ogrodzen nalezy rozebraé¢ przy pomocy miotow pneumatycznych.

Wszystkie elementy mozliwe do powtornego wykorzystania powinny by¢ usuwane
bez powodowania zb¢dnych uszkodzen.

Elementy i materiaty, ktore staja si¢ wlasnosciag Wykonawcy, powinny by¢ usunigte
z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce znajdujace si¢ w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentacja projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo
zabezpieczone. W szczeg6lnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowe;.

Doly w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopoéw drogowych
nalezy wypeti¢, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacegO terenu i
zagesci¢ zgodnie z wymaganiami okreslonymi w STWIORB D.02.03.01.

5.2.4. Rozbidrka przepustow.

Do wykonania rozbidrki przepustow z rur betonowych, przepustow zelbetowych
scianek czolowych nalezy zastosowaé mloty pneumatyczne oraz pity do cigcia zbrojenia.

5.2.7. Wykonawca zobowigzany jest okre$li rodzaj i stan gruntu zalegajacego pod
rozebranymi nawierzchniami i w razie jezeli jest inny niz w dokumentacji winien zawiadomi¢
pisemnie InZyniera.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWIORB D-M.00.00.00.
"Wymagania ogdlne".
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6.2. Kontrola jakosci robot rozbiérkowych
Kontrola jakos$ci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot
rozbiérkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do

powtornego wykorzystania.

Kontroli podlega rowniez prawidlowos¢ transportu i skladowania materiatoéw
uzyskanych podczas rozbiorki.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkami obmiaru s3:

- dla nawierzchni drég, chodnika i podbudowy, - m?
- znakoéw drogowych, tarcz, stupkow - szt
- dla opornika - m,
8. Odbior robat

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB D-M.00.00.00."Wymagania
ogolne".
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, STWIORB i
wymaganiami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, jezeli wszystkie pomiary 1 badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

Odbioru dokonuje Inspektor na podstawie wynikow pomiarow Wykonawcy
z biezace] kontroli robot 1 ewentualnych uzupehlniajacych pomiaréw oraz ogledzin
nawierzchni.

W przypadku stwierdzenia usterek Inzynier ustali zakres robdt poprawkowych, ktore
Wykonaweca zrealizuje na wlasny koszt w terminie uzgodnionym z Inzynierem.

9. Podstawa platnosci

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWIORB
D-M.00.00.00."Wymagania ogdlne".

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Platnos¢ za jednostke poszczegdlnych asortymentow robot rozbidrkowych
obmierzanych w jednostkach wyszczegdlnionych w punkcie 7 niniejszej STWIORB zgodnie z

Dokumentacja Projektowa, obmiarem robo6t i oceng jakosci wykonania robot.

Cena wykonania robot obejmuje:
a) dla rozbidrki warstw nawierzchni:

54



SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH D.01.02.04

oznakowanie robot,

wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,

rozkucie i zerwanie nawierzchni,

odsortowanie zanieczyszczen i wywiezienie na sktad wykonawcy,

przesortowanie Kruszyw uzyskanego z rozbiorki,

zatadunek 1 wywiezienie Kruszyw z rozbiorki,

wyréwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki,

ocene rodzaju i stanu gruntu zalegajacego w korycie pod rozebrang konstrukcjg wraz
z okresleniem grupy no$noéci podtoza — wg projektu

¢) dla rozbidrki $ciekow:

oznakowanie robot;

odkopanie kraweznikow, obrzezy 1 $ciekOw wraz z wyjeciem 1 oczyszczeniem,
zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i taw,

zatadunek 1 wywiezienie wyrobow i gruzu,

wyrownanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki,

warto$¢ pozyskanego gruzu,

koszt sktadowania gruzu.

¢) dla rozbidrki znakow drogowych:

demontaz tablic znakow drogowych ze stupkdow,

odkopanie 1 wydobycie stupkow,

zasypanie dotow po stupkach wraz z zageszczaniem do uzyskania ls> 1,00 wedlug
BN-77/8931-12,

zatadunek 1 wywiezienie materialow z rozbiorki,

uporzadkowanie terenu rozbiorki,

¢) dla rozbidrki opornikow:

odkopanie opornikow wraz z wyjeciem 1 oczyszczeniem,

zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ewentualnie taw podkraweznikowych,
zatadunek 1 wywiezienie materialu z rozbiorki,

wyrownanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki,

10. Przepisy zwigzane

Normy
1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste.
2. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogélnego przeznaczenia
3. PN-D-96002 Tarcica liSciasta ogdlnego przeznaczenia
4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na goragco og6élnego
stosowania
5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwu ciggnione i walcowane na zimno
og6lnego przeznaczenia
6. PN-H-93401 Stal walcowana. Katowniki réwnoramienne
7. PN-H-93402 Katowniki nieréwnoramienne stalowe walcowane na
goraco

55



SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH D.01.02.04
8. BN-87/5028-12 Gwozdzie budowlane. Gwozdzie z trzpieniem gladkim,
okraglym 1 kwadratowym
9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
10. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni

planografem i tata.

Wymagania techniczne. Nawierzchnie asfaltowe na
drogach publicznych. WT-2 Nawierzchnie asfaltowe
2010
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