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1. CZESC OGOLNA
1.1. Przedmiot i zakres opracowania

Specyfikacja Techniczna zawiera informacje oraz wymagania dotyczace wymiany opraw
o$wietleniowych na oprawy LED w budynku Szkoly Podstawowej w Katkowie.

1.1.1. Dane wyjSciowe

Budynek jest obiektem istniejagcym - czynnym - na czas prowadzenia prac remontowych
nalezy zabezpieczy¢ :

- ciggly prace w istniejacych pomieszczeniach budynku

- prace remontowe  prowadzi¢ w wydzielonych pomieszczeniach z zachowaniem
wymaganych przepisami zabezpieczen przed dostgpem osob postronnych.

- zachowa¢ w budynku drogi ewakuacji

- zachowac dostep uzytkownikow do pomieszczen sanitarnych oraz do budynku.

Konstrukcja budynku

Budynek jest wykonany w technologii tradycyjnej. Przewiduje si¢ ulozenie instalacji
elektrycznych:

- w nowo wykutych bruzdach w $cianach i stropach.

Klasyfikacja pomieszczen

Pomieszczenia ze wzgledu na ich funkcje kwalifikuje si¢ do kategorii ZL III zagrozenia ludzi
(Dz.U. nr 92 rozdz. 1 paragraf 1 p.3).

Obiekt wyposazony w przeciwpozarowy wylacznik pradu (Dz. U. nr. 92 rozdz. 3 paragraf
23 p.6).

Pomieszczenia o zwickszonym zagrozeniu porazeniem pradem elektrycznym -
pomieszczenia sanitarne. Pozostale pomieszczenia nie wymagaja zwigkszonej ochrony przed
dotykiem bezposrednim i posrednim. W catym budynku system przewodow TN -C-S.

Wymagana ochrona przeciw porazeniowa
Ochrong przed dotykiem bezposrednim zrealizowano przez:

- zastosowanie izolowanych cze¢sci czynnych
- uzycie urzadzen ochronnych réznicowopragdowych
- zastosowanie aparatury [P 54 oraz urzadzen Il klasy ochronnosci.

Ochrong przed dotykiem posrednim zrealizowano przez:
- zastosowanie samoczynnego szybkiego wylaczenia
- potaczenia wyrownawcze



1.1.2. Opis prac elektrycznych w pomieszczeniach budynku

Zastosowany osprzet instalacyjny

Zastosowane oprawy winny posiada¢ znak ,, F ” - nadaja si¢ ze wzgledu na odpowiednie
zatozenia konstrukcyjne do montazu bezposrednio na powierzchnie palne.

Osprzet instalacyjny oraz urzadzenia instalacyjne winny posiada¢ znak ,, B ” — spehiaja
warunki bezpieczenstwa uzytkownika oraz wymagane przepisami certyfikaty zgodno$ci z
obowigzujacymi przepisami.

Instalacja o$wietlenia
Typy opraw, oznaczenia opraw na rysunkach pokazano na rysunku E-O1 do E-03.
Rozmieszczenia opraw pokazano na rysunkach instalacji o§wietlenia pomieszczen.

Ochrona przeciwporazeniowa

Jako ochrone dodatkowa przed porazeniem zgodnie z postanowieniem PN - IEC 60364-4-41
[PN - 92/E - 05 009] zastosowano samoczynne wylaczenie zasilania. Zrealizowane ono jest w
sieci zasilajacej przez odpowiednio dobrane bezpieczniki topikowe, a w sieci odbiorczej
przez  wylaczniki instalacyjne  nadmiarowo pradowe 1  wylgczniki  ochronne

réznicowopradowe.

Po zakonczeniu prac montazowych instalacji , nalezy wykona¢ nastepujace pomiary:

- pomiar rezystancji izolacji przewodow instalacji elektrycznej,

- sprawdzenie skuteczno$ci dziatania wylacznikow roznicowo —pradowych oraz
samoczynnego wylaczenia zasilania,

- sprawdzenie rezystancji uziemienia 1 ciggtosci polaczen szyny wyréwnawcze;.

Ochrona przeciwprzepieciowa

Budynek zasilany jest z instalacji kablowej, oraz wyposazony jest w instalacje odgromowa, w
rozdzielni gtdéwnej istnieje drugi i trzeci stopien ochrony przeciw przepigciowe;.

1.1.3. Zastosowana aparatura

Przedstawione w dokumentacji wskazania na systemy i materialy z podaniem producenta
nalezy traktowac jako przyktadowe, ze wzgledu na zasady Prawo Zamdwien Publicznych, a
zwlaszcza art. 29 do 31. Oznacza to, ze wykonawcy moga zaproponowaé inne niz
wyszczegolnione w dokumentacji rozwigzania z zachowaniem odpowiednich, rownowaznych
parametrow technicznych z zapewnieniem uzyskania wszystkich ewentualnie wymaganych
uzgodnien.



1.2. Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych i robot tymczasowych

Prace instalatorskie prowadzone beda w pomieszczeniach istniejgcego i czynnego budynku.
Przed rozpoczeciem prac nalezy:

- W pomieszczeniach - gdzie wykonywane bg¢da prace zwigzane z wymiang instalacji i opraw
zabezpieczy¢ miejsce prowadzenia pracy przed dostepem osdb postronnych z zachowaniem
funkcji drogi ewakuacji.

Wykonawca winien w wiasnym zakresie:

- zabezpieczy¢ plac budowy przed dostepem os6b postronnych,
- wyznaczy¢ miejsce sktadowania materiatow,

- wykona¢ o$wietlenie terenu budowy.

Przy demontazach i pracach instalacyjnych nalezy:

- zachowa¢ BHP warunkéw pracy,

- zapewni¢ ochrong instalacji 1 urzadzen w tym wyposazenia pomieszczen przed dewastacja i
zniszczeniem.

1.3. Informacje o terenie budowy

Prace instalacyjne realizowane beda w budynku Szkoty Podstawowej. Taka lokalizacja placu
budowy wymaga:

- wykonania organizacji prowadzenia robot z szczegdlnym uwzglednieniem zabezpieczenia
przed dostepem o0sO6b postronnych i zapewnieniem przemieszczaniem si¢  0sOb
niepetnosprawnych,

- prowadzenia prac w budynku w  wydzielonych pomieszczeniach oraz czynnych
korytarzach.

Lokalizacja pomieszczen zaplecza technicznego 1 magazynowego, dostgp do sieci
wodociggowe] oraz kanalizacyjnej, dostep do sanitariatow - na terenie budynku po
wczesniejszym ustaleniu z Inwestorem.

Prace instalatorskie prowadzone beda w pomieszczeniach zamknietych i ocieplonych.
Wykonawca dokona z Inwestorem lokalizacji pomieszczen zaplecza technicznego i
magazynowego, okresli miejsca dostgpu do sanitariatow, sieci wodociggowej, kanalizacyjnej
oraz elektrycznej. Inwestor okresli Wykonawcy zasady i termin przekazania placu budowy
oraz zasady rozliczenia za pobrang energi¢ elektryczng.

1.4. Organizacja robot, przekazanie placu budowy

Inwestor okresli ogdlne wymagania dotyczace organizacji robdt oraz przekazania terenu
budowy. Ogodlne wymagania dotyczace zasad prowadzenia robot podano w Specyfikacji
Technicznej Wykonania 1 Odbioru Robot Budowlanych.



Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania tych robot oraz ich zgodno$¢ z:

- Dokumentacja Projektowa,

- poleceniami Inspektora Nadzoru,

- uzgodnieniami z Zamawiajacym.

Wprowadzanie jakichkolwiek odstgpstw od tych dokumentéow wymaga akceptacji
Zamawiajacego, Inspektora Nadzoru oraz autora opracowania.

Materiaty posiadajagce wymagane atesty dla wygrodzenia oraz zabezpieczenia stanowisk
pracy dostarczy wykonawca w wlasnym zakresie.

1.5. Zabezpieczenie interesow 0sob trzecich

Prace elektryczne - instalatorskie wykonywane beda jako czgs¢ prac budowlanych obiektu.
Wykonawca podczas prowadzenia prac instalacyjnych winien zabezpieczy¢ inne instalacje
przed uszkodzeniem przed uszkodzeniem. Zapewni¢ bezpieczne przejs$cia i zabezpieczenia w
ciggach komunikacyjnych budynku dla oséb i personelu.

Przy prowadzeniu prac instalacyjnych zachowaé warunki bezpieczenstwa dla o0sob
niepetnosprawnych korzystajacych z klatki schodowej oraz wejscia do budynku.

Wykonawca winien zapewnié peiny dostep do przej$¢ i korytarzy w czynnej czesci budynku
I w wejscia do budynku w czasie prowadzenia robot oraz gdy prace zostang przerwane w
dnie wolne od pracy lub po godzinach - drzwi wejsciowe muszg spelnia¢ funkcje druk
ewakuacji - remont prowadzony w czynnym obiekcie.

1.6. Ochrona srodowiska

Prace montazowe 1 instalacyjne nie stanowig zagrozenia dla srodowiska.

Zastosowane kable 1 urzadzenia wykonane sa z materiatow trudnopalnych 1 samogasnacych 1
nie wydzielajg w wysokich temperaturach zadnych toksycznych gazow.

Prowadzone prace instalacyjne nie wymagaja wycinki drzew i uszkodzenia istniejacej
zieleni.

1.7. Warunki bezpieczenstwa pracy i ochrona przeciwpozarowa na budowie

Prace elektryczne - instalatorskie wykonywane bedg jako czes¢ prac budowlanych obiektu.

W trakcie powstawania placu budowy nalezy zapewni¢ wykonanie zaplecza socjalnego i
technicznego dla ludzi. Podczas prac instalatorski Wykonawca winien stosowa¢ w wlasnym
zakresie przepisy BHP 1 p.poz oraz prowadzi¢ szkolenia pracownikow. Wszystkie materialy
stosowane przez Wykonawce winy mie¢ wymagane przepisami atesty i dopuszczenia.

Ogrodzenia obszaru placu budowy, lokalizacja pomieszczen dla przebywania ludzi,
wyznaczenie pomieszczen magazynowych zostanie ujgte w projekcie budowlano
architektonicznym.



Podczas prac montazowych instalatorskich Wykonawca winien stosowaé we wlasnym
zakresie przepisy BHP 1 P.Poz. oraz prowadzi¢ szkolenia pracownikow.

Wszystkie materialy stosowane przez Wykonawce winy mie¢ wymagane przepisami atesty i
dopuszczenia.

Przewidywane zagrozenia przy realizacji robdt: prace w poblizu czynnych urzadzen
mechanicznych i elektrycznych, prace na wysokosci przy uktadaniu kabli i instalacji.

Srodki techniczne i organizacyjne zapobiegajace niebezpieczenstwu:

- szkolenie bhp oraz przedstawienie technologii prowadzonych prac stosujgc uziemienia,

- ogrodzenia,

- rusztowania, pomosty i bariery ochronne zabezpieczajace ciggi komunikacyjne

- tablice ostrzegawcze.

Prace montazowe beda wykonywane w poblizu miejsc przebywania obstugi czynnych
urzadzen, dlatego nalezy zachowac szczeg6lne $rodki ostroznosci.

Prace przy czynnych urzadzeniach mogg wykonaé¢ tylko osoby o odpowiednich
kwalifikacjach, zgodnie z Dz. Ustaw nr 54, ustawa z dnia 10 kwietnia 1997 r. ,,Prawo
Energetyczne”. Wymagania kwalifikacyjne dla os6b zajmujacych si¢ eksploatacja urzadzen,
instalacji 1 sieci energetycznych okresla Rozporzadzenie Ministra Gospodarki, Pracy i
Polityki Spotecznej z dnia 28 04 2003 r. (Dz. U. Nr 89, poz. 828).

Kierownik robdt opracuje plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia zgodnie z RMI z dnia
23.06.2003 r. (Dz. U. 120/03. poz. 1126).

1.8. Ogrodzenie placu budowy

W czasie wykonywania prac w budynku Wykonawca zabuduje przeno$ne ogrodzenia
oddzielajace miejsce wykonywanych prac od pozostatej czesci budynku. Zabezpieczenie
pozostatego placu budowy podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania 1 Odbioru Robot
Budowlanych.

1.9. Zabezpieczenie chodnikow i jezdni

Prace prowadzone beda na posesji Inwestora lecz Wykonawca prac elektrycznych winien
przewidzie¢ czasowe zajmowanie pasa ruchu drogowego.

Lokalizacja placu budowy wymaga zapewnienia na czas dostaw miejsca na roztadunek
materialdéw na przylegajacej do budynku parkingu.

1.10. Nazwy i kody: grup robot, klas robét i kategorii robot

CPV: 45310000-3 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych
CPV:45311100-1 Roboty w zakresie przewodow instalacji elektrycznych
CPV: 45311200-2 Roboty w zakresie opraw elektrycznych

CPV: 45312311-0 Instalowanie oswietlenia



CPV: 45315100-9 Instalacyjne roboty elektryczne
CPV: 45316100-6 Instalowanie sprzetu o$wietleniowego

1.11. OkreSlenia podstawowe

Instalacja elektryczna — zestaw polaczonych ze soba elementdw elektrycznych o
skoordynowanych parametrach technicznych, przeznaczony do okreslonych celow.

Instalacja elektroenergetyczna - jeden z rodzajow instalacji elektrycznej, stuzy ona do
zasilania w energi¢ elektryczng maszyn, systemoéw i ukladow w zaktadach przemystowych,
wytwoérczych 1 wydobywezych, umozliwiajac ich prawidlowe funkcjonowanie.

Instalacje elektroenergetyczne zaleznie od rodzaju odbiornikow elektrycznych dzieli si¢ na:
instalacje o$wietleniowe, stuzace do zasilania zrodet $wiatta

instalacje sitowe zasilajace trojfazowe silniki i inne urzadzenia elektryczne wigkszej mocy.
instalacje przemystowe.

Elementy skladowe instalacji - przewody, elektrotechniczny sprzet instalacyjny,
rozdzielnice, urzadzenia automatyki i sterowania.

Obwadd instalacji elektrycznej - zespdt elementow instalacji odbiorczej, znajdujacy si¢ za
ostatnim zabezpieczeniem przetezeniowym instalacji (patrzac od strony zrodla zasilania) i
stuzacy bezposrednio do zasilania okreslonego odbiornika, grupy odbiornikéw badz gniazd
wtyczkowych.

Zabezpieczenie nadpradowe (przetezeniowe) - urzadzenie stuzace do ochrony przewodow
instalacyjnych okreslonego obwodu 1 odbiornikéw energii elektrycznej zasilanych z tego
obwodu przed skutkami przeptywu pradow przetezeniowych, zabezpieczeniem nadpradowym
jest wylacznik instalacyjny lub bezpiecznik.

Uziemienie — ogot srodkow i przedsiewzigé w celu uziemienia.

Gléwna szyna uziemiajaca (glowna szyna wyréwnawcza, glowny zacisk uziemiajacy) -
szyna lub zacisk przeznaczone do przylaczenia do uziomu przewodéw ochronnych, w tym
przewodoéw polaczen wyrownawczych oraz przewodow uziemien roboczych, jesli one

wystepuja.

Przewod uziemiajacy - przewdd laczacy z uziomem cze$¢ nalezaca do instalacji, ktora
powinna by¢ uziemiona.

Polaczenie wyrownawcze - elektryczne polaczenie czg¢sci przewodzacych dostepnych lub/i
czesci przewodzacych obcych w celu wykonania wyréwnania potencjatow.



Przewo6d wyréwnawczy — przewod spetniajacy role potaczenia ekwipotencjalnego,
przewdd ochronnych zapewniajacy wyréwnanie potencjatow.

Przewéd ochronny (PE) - przewod lub zyla przewodu wymagany przez okre$lone $rodki
ochrony przeciwporazeniowej, przeznaczony do elektrycznego potaczenia nastgpujacych
czesci:

- przewodzacych dostepnych,

- przewodzacych obcych,

- gléwnej szyny uziemiajacej (gldéwnego zacisku uziemiajgcego),

- uziomu, uziemionego punktu neutralnego zrddla zasilania lub punktu neutralnego
sztucznego.

Przewéd neutralny (N) - przewod potaczony bezposrednio z punktem neutralnym sieci i
mogacy stuzy¢ do przesytania energii.

Przewod ochronno-neutralny (PEN) - uziemiony przewdd spehlniajacy jednoczesnie
funkcje przewodu ochronnego i neutralnego.

Napiecie znamionowe — napigcie miedzy przewodowe w przypadku pradu przemiennego lub
migdzybiegunowe w przypadku pradu statego, na ktére linia kablowa, silnik lub urzadzenie
elektryczne jest zbudowane.

Pomontazowe badania odbiorcze — ogledziny, pomiary oraz proby urzadzen i ukladow
przeprowadzone po ich zainstalowaniu, w celu stwierdzenia przydatnosci i1 gotowosci
urzadzen 1 uktadow do eksploatacji w miejscu zainstalowania.

2. Wymagania dotyczace wlasciwosci wyrobow
2.1. Wymagania dotyczace wyrobow

Zastosowane materialy - zestawione w projekcie - winny posiada¢ atest producenta.

Osprzet instalacyjny oraz urzadzenia instalacyjne winny posiada¢ znak ,, B ” — spelniaja
warunki bezpieczenstwa uzytkownika.

Wszystkie urzadzenia elektroenergetyczne nalezy przed przekazaniem ich do eksploatacji
nalezy podda¢ sprawdzeniu oraz przeprowadzi¢ wymagane przepisami proby.

2.2. Wymagania dotyczace instalacji

Nalezy wykona¢ nastepujace proby :

- cigglosci obwodow [ PN - IEC 60364-4-41 p. 612.2 ]

- rezystancji izolacji instalacji elektrycznych [PN - IEC 60364-4-41 p. 612.3 ]
- samoczynnego wyltaczenia zasilania [ PN - IEC 60364-4-41 p. 612.6 ]

- proby wytrzymatosci elektrycznej , [ PN - IEC 60364-4-41 p. 612.8 ]
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- proby dziatania

Elementy instalacji podlegaja sprawdzeniu w zakresie:
- zgodnosci z dokumentacjg

- poprawnoscig montazu

- kompletnos$cig wyposazenia

Prace winny by¢ wykonywane zgodnie z dokumentacja projektowa. Wykonawce
realizujacego budowe wg niniejszego projektu obowigzuje przestrzeganie przepisow BHP
we wilasnym zakresie w odniesieniu do wszystkich szczegdétow ktore nie mogly byc
omoOwione w projekcie.

3. Wymagania dotyczace sprzetu i maszyn do wykonywania robot

Urzadzenia, elektronarzgdzia stosowane przez wykonawce winny posiada¢ wlasciwe atesty
oraz klas¢ bezpieczenstwa. Specjalistyczne urzadzenia pomiarowe winny posiada¢ wlasciwe
atesty oraz klas¢ bezpieczenstwa oraz aktualne dokumenty legalizacyjne. Do obstugi
urzadzen  pomiarowych nalezy zatrudni¢ osoby z wymaganymi uprawnieniami do
wykonywania pomiar6w w sieci energetyczne;j.

Wykonawca dostarczy Zamawiajacemu $wiadectwa stwierdzajace, ze wszystkie stosowane
urzadzenia 1 sprzet badawczy posiadaja wazna legalizacjg, zostalty prawidtowo
wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Stosowane urzadzenia pomocnicze do prac na wysokosci powinny posiadac¢ aktualne atesty 1
badania UDT.

Rodzaje sprze¢tu uzywanego do robot instalacyjnych pozostawia si¢ do uznania Wykonawcy,
po uzgodnieniu z Zamawiajacym i Inspektorem Nadzoru.

Jakikolwiek sprzet, maszyny lub narzedzia nie gwarantujagce zachowania wymagan
jakosciowych robot i przepisow BIOZ zostang przez Zamawiajacego zdyskwalifikowane i nie
dopuszczone do robot.

4. Wymagane Srodki transportu

Wykonawca winien stosowac takie srodki transportu ktére nie spowoduja niekorzystnego
wplywu na jako$¢ przewozonych materiatow (uszkodzenia np. opraw o$wietleniowych) oraz
ktoére posiadajg aktualne dopuszczenia 1 odpowiednig no$nos¢ do przewozu ludzi 1 materialow
po drogach.

Wykonawca powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujacych srodkow
transportu:

- samochdd skrzyniowy,

- samochdd dostawczy,
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Przewozone materiaty i elementy powinny by¢ uktadane zgodnie z warunkami transportu
opracowanymi przez Producenta dla poszczegélnych materialdow i1 elementéw oraz
zabezpieczone przed ich przemieszczaniem si¢ na srodku transportowym.

5. Wymagania dotyczace wykonywania robot

Prace montazowe beda wykonywane w poblizu czynnych urzadzen energetycznych i1 w
miejscach publicznych, wobec tego nalezy zachowa¢ szczeg6lne $rodki ostrozno$ci. Prace
muszg wykona¢ osoby o odpowiednich uprawnieniach BHP, a miejsca niebezpieczne
zabezpieczy¢ przed dostepem osob postronnych. Wszystkie prace wymagajq koordynacji z
pozostalymi braniami

5.1. Uwagi wykonawcze

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z umowa, za ich zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa i wymaganiami specyfikacji technicznych i poleceniami inspektora
nadzoru inwestorskiego.

Roboty obejmuja:

- czynnosci przygotowawcze polegajace na organizacyjnym przygotowaniu robot, tj.
ustaleniu 1 przygotowaniu: potrzebnych pracownikow, sprzetu, narzedzi, materiatow,
technologii i harmonogramu roboét,

- zabudowe i montaz gotowych urzadzen, kabli i przewodow,

- przeprowadzenie prac regulacyjno-montazowych,

- uporzadkowanie otoczenia terenu

Prace montazowe beda wykonywane w poblizu czynnych urzadzen energetycznych, wobec
tego nalezy zachowa¢  szczegblne $rodki ostrozno$ci. Prace muszg wykonac¢ osoby o
odpowiednich kwalifikacjach i uprawnieniach, a miejsca niebezpieczne nalezy zabezpieczy¢
przed dostepem 0sob postronnych.

Uwagi wykonawcze przy podtaczeniu przewodow instalacji oswietleniowej w rozdzielnicach

1. Przewody przygotowywac do przylaczenia wylacznie specjalistycznymi kleszczami
2. Dhugos¢ odstonietego z izolacji przewodu dostosowac do zastosowanych elementow
taczeniowych. Dla typowych listw zaciskowych - dtugos¢ do 6mm
3. Kolory przewodow roboczych zgodnie z PNE
4. Przewdd przytaczenia ,,masy ” konstrukcji o przekroju zgodnie z specyfikacja kolor
zottozielony
zakonczony zaciskiem oczkowym lub rurkowym
5. Wszystkie urzadzenia stosowane do wyposazenia rozdzielni i podrozdzielni winny
posiada¢ atest producenta .
6.W obudowie kazdej z rozdzielnic nalezy :

12



- przy listwie przylaczeniowej oznaczy¢ w sposob czytelny przewody fazowe oraz
przewody N i PN zgodnie z PNE

- migjsce przylaczenia ,, masy ,, oznaczy¢ zgodnie z PNE.
Podczas wykonywania robot nalezy:
- podjac $rodki ostroznosci w celu zapewnienia bezpieczenstwa osob
- podjac $rodki techniczne w celu unikniecia uszkodzen obiektu
- podja¢ srodki techniczne w celu uniknigcia uszkodzen istniejagcych i1 instalowanych
urzadzen.

5.2. Uwagi dotyczace zastosowanych Kkabli i przewodow

Zestawienie kabli obwoddw zasilania i sterowania - zgodnie z przedmiarem robot.
W opracowaniu dobrano kable zgodnie z wymogami producenta w zakresie:

- przekroj,

- rodzaj drutu ( linka miedziana, migkka),

- odporno$ci podwyzszong na temperatur¢ otoczenia,

- ostony i oploty ekranow z plecionki wykonanej z drutu miedzianego,

- sposobu utozenia

W przypadku zmiany dostawcy centrali zastosowane typu i dlugosci kabli po wniesieniu
korekt powinny by¢ wystarczajace.

5.3. Projekt organizacji budowy

Wykonawca, dla wigkszych budow, opracuje (lub zapewni opracowanie) projekt organizacji
budowy.

5.4. Projekt technologii i organizacji montazu

Nie dotyczy

5.5. Czynnosci geodezyjne na budowie

Nie dotyczy tego opracowania.

5.6. Likwidacja placu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do likwidacji placu budowy i petlnego uporzadkowania terenu

wokot budowy. Uprzatnigcie terenu budowy stanowi wymog przepisami administracyjnymi o
porzadku.
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6. Dzialania zwigzane z kontrola oraz odbiorem robét
Uwagi dotyczace Wykonawcy.

1.Wykonawca jest odpowiedzialny za peilna kontrole robot, jakosci dostarczanych i
montowanych wyrobow oraz winien zapewni¢ odpowiedni system kontroli i pomiaréw
odbiorowych wykonywanych prac instalacyjnych. Wszystkie pomiary i badania winny by¢
wykonywane zgodnie z aktualnymi normami

2. Wykonawca winien zapewni¢ we wlasciwym czasie Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego
mozliwo$§¢  dokonywania kontroli zastosowanych materialow i urzadzen.

3.Wykonawca jest zobowigzany do prowadzenia dokumentacji budowy , przechowywania jej
1 udostepniania do wgladu

4. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy zostang dostarczone prze Wykonawce.

6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole robot i jakosci wyrobow. Wykonawca
bedzie prowadzil pomiary i badania materiatdéw oraz robdt z czgstotliwos$cia gwarantujaca, ze
roboty wykonano zgodnie z dokumentacja projektowa i specyfikacjami technicznymi.

6.2. Instalacja przeciwporazeniowa

Po wykonaniu uzioméw ochronnych nalezy wykona¢ pomiary ich rezystancji. Warto$¢
pomierzonych rezystancji powinny by¢ mniejsze lub co najwyzej rowne wartosciom podanym
w dokumentacji projektowej.

6.3. Badania i pomiary

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robdt, jako$¢ dostarczanych i
montowanych wyrobow oraz winien zapewni¢ odpowiedni system kontroli i pomiaréw
odbiorowych wykonywanych prac instalacyjnych.

Wszystkie pomiary i badania winny by¢ wykonywane zgodnie z aktualnymi normami.

Przed przystgpieniem do wykonywania pomiar6w Wykonawca winien przedstawic
Inwestorowi:

- formularze pomiaréw do akceptacji,

- formularze protokotéw z wykonywanych pomiarow,

- atesty posiadanych urzadzen pomiarowych.

Elementy instalacji podlegaja sprawdzeniu w zakresie:
- zgodnosci z dokumentac;ja,

- poprawnoscig montazu,

- kompletnos$cia wyposazenia.
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Nalezy wykona¢ nastepujace proby i pomiary:

- cigglosci zyt 1 zgodnosci faz,

- rezystancji izolacji instalacji elektrycznych,

- samoczynnego wylgczenia zasilania,

- skutecznosci ochrony przeciwporazeniowe;j,

- proby wytrzymatosci elektryczne;,

- proby dzialania.

- pomiary réwnomiernosci i nat¢zenia o$wietlenia.

Po zakonczeniu badan trzeba sporzadzi¢ protokét z wykonanych pomiaréw, ktérego
pozytywne wyniki zezwalajg na dopuszczenie sprawdzanej instalacji do eksploatacji.
Wszystkie wymienione wyzej pomiary moga wykonywaé jedynie pracownicy posiadajacy
aktualne zaswiadczenie kwalifikacyjne Stowarzyszenia Elektrykéw Polskich (lub innego
upowaznionego do wydawania takich zaswiadczen organu) zezwalajace na wykonywanie
pomiaréw elektrycznych.

Wykonawca jest zobowigzany prowadzi¢ pomiary i badania materialdow oraz robot z
czestotliwoscig zapewniajacg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w projekcie wykonawczym i specyfikacjach technicznych. Minimalne wymagania,
co do zakresu badan i ich czestotliwosci sg okreslone w normach i wytycznych.
W przypadku, gdy brak jest wyraznych przepisow Zamawiajacy ustali, jaki zakres kontroli
jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.

6.4. Badania prowadzone przez inspektora nadzoru inwestorskiego

Inspektor nadzoru inwestorskiego jest uprawniony do dokonywania kontroli i badania
materiatow, aparatow 1 urzadzen. Wykonawca winien zapewni¢ we wilasciwym czasie
inspektorowi nadzoru inwestorskiego mozliwos¢ dokonywania kontroli zastosowanych
materiatow 1 urzadzen.

6.5. Dokumentacja budowy

Dokumentacja budowy powinna by¢ zgodna z art. 3 pkt 13 ustawy — Prawo budowlane,
nalezy przez to rozumie¢ ze powinna zawiera¢ projekt budowlany, dziennik budowy,
protokoty odbioréw czesciowych 1 koncowych, w miar¢ potrzeby, rysunki i opisy stuzace
realizacji obiektu, operaty geodezyjne 1 ksigzke obmiaréw, a w przypadku realizacji obiektow
metoda montazu - takze dziennik montazu.

Wykonawca jest zobowigzany do prowadzenia dokumentacji budowy, przechowywania jej i
udostepniania do wgladu przedstawicielom uprawnionych organow.
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7. Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru roboét
7.1. Ogolne zasady obmiaru robdt i prowadzenia ksiazki obmiarow

Obmiar robdt bedzie okreslal faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z
Dokumentacja Projektowa i Specyfikacja Techniczna, w jednostkach ustalonych w
kosztorysie.

Obmiaru robdt dokonuje kierownik budowy w sposob ciagly w trakcie wykonywanych robot
po uprzednim powiadomieniu inspektora nadzoru. Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki
obmiardw.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w iloSciach podanych w §lepym kosztorysie
lubw ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot.

7.2. Zasady okreslania iloSci robot i materiatow

Dhugosci 1 odleglosci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone
poziomo wzdhuz linii osiowe;j

Jednostkami obmiarowymi dla robot s3:
1m (metr)
— dla montazu przewodow
1 szt. (sztuka)
— dla montazu opraw o§wietleniowych
1 kpl.. (komplet)
— dla wykonania pomiardw elektrycznych uziemien wraz z opracowaniem protokotu
pomiarow
— dla wykonania sprawdzen 1 pomiarow elektrycznych wraz z opracowaniem
protokotu pomiarow
— dla wykonania pomiaréw réwnomierno$ci i1 natgzenia oS$wietlenia wraz z
opracowaniem protokotu pomiaroéw

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Urzadzenia 1 sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce 1 zaakceptowane przez
inspektora nadzoru. Jezeli urzadzenia lub sprzet wymagajg badan atestujacych to Wykonawca
dostarczy Zamawiajacemu $wiadectwa stwierdzajace, ze wszystkie stosowane urzadzenia i
sprzet badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane 1
odpowiadajg wymaganiom norm okres$lajacych procedury badan.

7.4. Czas przeprowadzania pomiaréw

Obmiary nalezy przeprowadza¢ przed cze¢sciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow lub
etapow robot a takze w przypadku planowanych dtuzszych przerw w wykonywaniu robot.
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Obmiar robo6t zanikajacych lub ulegajacych zakryciu nalezy prowadzi¢ w czasie ich
wykonywania lub przed ich zakryciem.

8. Odbiory robot elektrycznych
8.1. Rodzaje odbiorow

Wystepuja nastepujace rodzaje odbiorow:

- odbior czesciowy,

- odbior etapowy,

- odbior robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu,
- odbior koncowy,

- odbior po okresie r¢kojmi,

- odbior ostateczny (pogwarancyjny).

8.2. Odbior robét ulegajacych zakryciu lub zanikajacych

Wszystkie prace montazowe podlegajace zatynkowaniu wymagaja wykonania komisyjnych
odbioréw robot zanikajacych, w tym:
- wykonanie instalacji o§wietleniowe;j.

8.3. Odbiory instalacji i urzadzen technicznych

Odbiorom kontrolnym nalezy podda¢ sprawdzenie:

- prawidlowej pracy instalacji oswietlenia podstawowego, ewakuacyjnego oraz
awaryjnego wraz z naniesieniem wymaganych uzupetnien,

- prawidlowej pracy sterowania o§wietleniem w budynku oraz oswietlenia zewnetrznego,

- réwnomiernosci i natgzenia o$wietlenia pomieszczen.

8.4. Odbior koncowy

Odbidr koncowy przeprowadza si¢ w trybie 1 zgodnie z warunkami okreslonymi w
umowie o wykonanie robot.

8.5. Odbior po okresie rekojmi

Odbior po okresie regkojmi przeprowadza si¢ na wniosek Zamawiajacego pod koniec okresu
rekojmi.
8.6. Odbior ostateczny — pogwarancyjny

Odbidr ostateczny-pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z
usuni¢ciem wad stwierdzonych przy odbiorze koncowym lub/oraz przy odbiorze po okresie
rekojmi oraz ewentualnych wad zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
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8.7. Dokumentacja powykonawcza

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ewidencji wszelkich zmian w dokumentacji
projektowej umozliwiajgcej przygotowanie dokumentacji powykonawczej.

Po wykonaniu robot instalacyjnych i uruchomieniu obiektu Wykonawca winien w
porozumieniu z inspektorem nadzoru inwestorskiego oraz za aprobatg autora projektu nanies¢
wszelkie zmiany na rysunkach i dostarczy¢ dokumentacj¢ powykonawczg.

8.8. Dokumenty do odbioru obiektu

Do odbioru wykonawca winien przedstawic:
- dokumentacje powykonawcza,
- protokoty pomiardw,

9. Rozliczenie robot

Rozliczenia obejmujg nastepujace roboty:
- roboty tymczasowe i towarzyszace,
- roboty budowlane i instalacyjne, objete zawarta umowa o wykonanie danego obiektu.

10. Dokumenty odniesienia
10.1. Dokumentacja projektowa

Projekty branzy elektrycznej oraz architektoniczno budowlanej

10.2. Normy i akty prawne
10.2.1. Normy

1.  PN-IEC 60364-1:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres,
przedmiot i wymagania podstawowe.

2. PN-IEC 60364-4-41:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa.

3. PN-IEC 60364-4-43:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed pragdem przetezeniowym.

4.  PN-IEC 60364-4-47:2001 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa. Stosowanie S$rodkow ochrony zapewniajacych
bezpieczenstwo. Srodki ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym.

5.  PN-IEC 60364-4-473:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa. Srodki ochrony przed pradem przetezeniowym.

6. PN-IEC 60364-4-482:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor
srodkéw ochrony w zaleznos$ci od wplywow zewnetrznych. Ochrona przeciwpozarowa.
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10.

11.

12.

PN-IEC 60364-5-52:2002 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego. Oprzewodowanie.

PN-IEC 60364-5-523:2001 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego. Obcigzalnos¢ pradowa dtugotrwata przewodow.
PN-IEC 60364-5-53:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i sterownicza.

PN-IEC 60364-6-61.2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Sprawdzenia odbiorcze.

PN-HD 60364-6:2007(U) Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — cze¢s¢
6-61: Sprawdzenie — Sprawdzenia odbiorcze.

Norma PN-EN 12464-1 — Technika $wietlna. Os$wietlenie miejsc pracy - czes$¢ 1.
Miejsca pracy wewnatrz pomieszczen.

10.2.2. Inne dokumenty

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (zm. Dz. U. z 2007 r. Nr 191 poz. 1373;
Dz. U. Z 2007 r., Nr 127 poz. 880; Dz. U. Z 2007 r., Nr 99 poz. 665; Dz. U. z 2007 r. Nr
88 poz. 587; Dz. U. Z 2006 r., Nr 170, poz.1217).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 12.04.2002 w  sprawie ,, Warunkéw
technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie” Dz. U. Nr 75
pozycja 690 z 15.07.2002 r. wraz z aktualizacja z 7.04.2004 r. Dz. U. 109 poz. 1156.

Nr 139, poz. 1169 oraz z 2006 r. Nr 124, poz. 863.

Rozporzadzenie MSW  z 16.06.2003 r. w sprawie ,,Ochrony przeciwpozarowej
budynkow 1 innych obiektoéw budowlanych i1 terenéw” Dz. U. nr 121 poz.1138.
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbiorki tablicy informacyjnej oraz ogloszenia, zawierajacego dane,
dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr 108 poz. 953).
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie bezpieczenstwa 1 higieny pracy
podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. z 19.03.2003 r. Nr 47 poz. 401).
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